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ONSOZ

Degerli meslektagim,

Makine miihendisligi dogrudan bilim ve teknoloji odakl1 bir meslektir. Teknolo-
ji ise bilimdeki degisimlere bagl olarak siirekli yenilenmektedir. Bu yenilenme
bilginin yarilanma omrii terimi ile ifade edilir hale gelmistir. Makine miihendis-
liginde bilginin yarilanma 6mrii 8-10 yil olarak tahmin edilmektedir. Bilimsel
yenilikler ise Makine Miihendisligi ile ilgili Tiirkge literatiire yeterince hizl
aktarilamamaktadir. Bu nedenle Makine Miihendisligi ile ilgili konularda Tiirk-
¢e kaynak kitap cesitliligi smurli, meslege giris niteligindeki kitaplar igin ise
yetersizdir.

Unlii diisiiniir Goethe “Céziimde gorev almayanlar problemin bir parcast olur.”
der. Bu deyisten hareket ederek Tiirkce kaynak c¢esitliligini arttirmak ve meslege
giris seviyesindeki gilincel kaynak kitap ¢esitliligini arttirmak i¢in “Makina Mii-
hendisligine Giris” adli kitabinin editorliigiinii tistlendim. “Makine Miihendis-
ligine Giris” kitabmin “béliim yazarlar1” ilkemizin giizide iniversitelerinde
ders veren ve ilgili konuda arastirmalar yapan degerli bilim insanlaridir. Kitabin
ilk baskisini en iyi sekilde olusturmak i¢in hep birlikte gayret gosterdik.

Kitabin adi her ne kadar “giris” kelimesi igerse de aslinda kitabin makina mii-
hendisligi “temelleri” niteliginde dolu, dolu nitelikli giincel bilgiler igeren bir
kitap olmas1 hedeflenmistir.

Bu kitabin amaci, meslek 6greniminin ilk yillarinda mesleki farkindalik olustu-
racak temel ve giincel bilgileri vermektir. Kitap; meslegi tanitmakta ve makina
miihendisligi 6grencilerine 0gretim boyunca alacaklar1 dersler hakkinda temel
bilgileri ve kavramlar1 6nceden kazandirmay: hedeflemektedir. Boylece 6gretim
goren bireyler, hem meslekleri konusunda 6n bilgiler ile donatilmig olacak hem
de 6gretim siirecinde yol gosterici temel bilgiye ulasabilecektir. Kitap makina
miihendisligi ile ilgili herkesin elinin altinda olmas1 gereken giincel temel kay-
nak kitap niteligine sahip olacak bigimde hazirlanmistir.

Burada sizler ile paylagsmak istedigim diger bir husus ise “Makine” ve “Makina”
terimleridir. Tirk Dil Kurumu (TDK) sozliigiinde “Makina” terimi yer alma-
makla birlikte her iki terim Miihendislik Fakiiltelerinin Makine/Makina Miihen-
disligi boliimlerinin isimlerinde de kullanilmaktadir. Kitabin basim tarihindeki
her iki kelime i¢in yapilan Web taramalarinda “Makina” terimi agik ara 6ndey-
di. Ozetle kitap ta kullanilan kaynakga adresleri ve yukarda belirtilen yaygin
kullanimdan dolay1 metin i¢inde her ikisi de kullanilmstir.
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Bir iilkenin gelisimi, refah1 ve varolusu o iilkenin Teknolojik gelisimine bagh
olup miihendislerinin aldig1 6gretim kalitesi ile dogrudan ilgilidir. Bilgi ticari
degere doniistiikge deger kazandirdig1 i¢in mithendislik 6gretimi ve mithendislik
faaliyetleri bir Ulkenin gelece@ini etkileyen ve adeta var olusunu belirleyen en
onemli faktorler arasindadir. Unlii bilim insani E. Einstein “Malumat Bilgi de-
gildir. Bilmenin tek yolu deneyimlemektir.” demektedir. Bu kitap dahil makine
miihendisligi kitaplarinda yer alan Teorik bilginin pratige ve miihendislik {iriin-
leri ile ticari degere doniismesi siz geng mithendislere baglidir. Bu kitabin il-
kemizin dort bir tarafinda yetisen geng miithendislere yararli olmasini ve gergek-
lestirecekleri mithendislik iiriinleriyle {ilkemiz refah diizeyine katkida bulunma-
st dilerim.

Prof. Dr. Necdet GEREN
(Editor)
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Kullanilan Kisaltmalar

CAD Computer Aided Design

CAM Computer Aided Manufacturing

MMO Makine Miihendisleri Odasi1

ASME  American Society of Mechanical Engineering
AFBMA Anti-Friction Bearing Manufacturers Association
ISO ISO: “International Standardization Organization
TSE Tiirk Standartlar1 Enstitiisii

ABET  Accreditation Board for Engineering and Technology
BDM Bilgisayar Destekli Miihendislik

DA (DC) Dogru Akim

AA (AC) Alternatif Akim

RIA The American Robot Industry Association
SCARA  Selective Compliance Assembly Robot Arm
NSPE National Society of Professional Engineer

TMMOB Tiirkiye Miihendis ve Mimarlar Odalar1 Birligi
EMO Elektrik Miihendisleri Odasi

ILO Uluslararas1 Calisma Orgiitii

ISG Is Saghg1 ve Giivenligi
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